Przedmiar robot (czeSciowy)
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(nazwa obiektu, rodzaju robot)
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(kod - miejscowosc)

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary

1. Zagospodarowanie terenu
Kod CPV:

1 2 3 4 5

1 | wg nakladow Mechaniczne plantowanie rowniarkg powierzchni m2| 15 347,00
rzeczowych gruntu rodzimego kategorii I-IIT
KNNR Charakterystvka Robor: Tablica: 0502
10502-010-050 _I,Wyré“fanie terenu z grubsza rowniarkami przez $cigcie nieréwnosci
i zasypanie
wglebien
Uwaga:
Przy plantowaniu powierzchni gruntu na terenach polesnych do
nakladow
r obocizny i sprzgtu stosowac wspoétczynnik 1,16
krotnosé= 1,00

2. Konstrukacja wsporcza
Kod CPV: 44000000-0

1 2 3 4 5
2 | wg nakladow Konstrukcje wsporcze o panlei fotowoltaicznych do 18 szt 995,40
rzeczowych kg przykrecane, ilos¢ mocowan - do 4 - na 1 kW
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1101
51101-110-020 1.Przykrecenie konstrukcji wsporczej do gotowego podloza
krotnosé= 1,00

3. Instalacja fotowoltaiczna
Kod CPV:
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5

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50406-050-020

Panele fotowoltaiczne - 315 W
Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkéw lub srub rozporowych
4.Czgsciowe rozebranie i zloZenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

szt

3 160,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50406-040-020

Montaz falownikéw o mocy 100 kW
Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkéw lub srub rozporowych
4.Czgsciowe rozebranie i zloZenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

szt

10,00

wg ceny
Jjednostkowej
KNR
2-050208-03-034

Montaz konstrukcji podparé, zawieszen i oston pod
Jfalowniki
Charakterystyka Robot: Tablica: 0208
1.Sortowanie konstrukcji na sktadowisku przyobiektowym
2.Transport konstrukcji ze sktadowiska przyobiektowego do miejsca
montazu
3.Ustawienie i rozebranie klatek montazowych
4.Scalenie konstrukcji
5.Zamocowanie do stupéw i zdjecie drabin montazowych
6.Montaz konstrukcji ze skreceniem i regulacja
7.Wykonanie po faczen stykéw montazowych
8.Wykonanie i rozebranie rusztowan wiszacych
krotnosé= 1,00

0,54

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50209-010-040

Przewody kabelkowe o {gcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
bez mocowania - instalacja DC 4 mm?2 - kabel solarny
zakoviczony obustronnie zlgezkg MC4
Charakterystvka Robor: Tablica: 0209

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i skrzynek
odgaleinych

4.Ulozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach

Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach bezsrubowych
krotnosé= 1,00

5 207,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50209-010-040

Przewody kabelkowe o igcznym przekroju zyl do 10 mm2
w gotowych korytkach i na drabinkach, ukladane bez
mocowania - instalacja DC 10 mm2 - kabel solarny
zakoviczony obustronnie zlgezkg MC4

Charakterystvka Robot: Tablica: 0209

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i skrzynek
odgaleinych

4.Ulozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach

Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach bezsrubowych
krotnosé= 1,00

24 137,00
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8 | wg nakladéw Montaz koncowek kablowych przez zaciskanie, przekroj szt 210,00
rzeczowych 2yl do 10 oraz 6 mm2 - MC4
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1204
N7 1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncowki
51204-010-020 Dla kol.01-05:
2.Zacisnigcie praska koncowki
Dla kol.06-10
2.Przylutowanie koficowki do przewodu
Dla kol.11-14:
2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca przewodu
3.Spawanie koncowki
krotnosé= 1,00
9 | we nakladow Ukiadanie kabli o masie do 1,0 kg/m w rurach, m| 581300
rzeczowych pustakach lub kanalach zamknietych - kabel YKYzo
KNNR 4x95mm?2
50713-020-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
Jak w zatoZeniach szczegotowych
krotnosé= 1,00
10 | wg naktadow Ukitadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 20,00
rzeczowych pustakach lub kanalach zamknigtych HDGs 3x1,5 mm2
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
N10. Jak w zatoZeniach szczegotowych
50713-010-040 krotnosé=1.00
11 | wg nakladéw Przewody kabelkowe o igcznym przekroju zyl do 7,5 szt 1,00
rzeczowych mm?2 wciggane do rur - kabel UTP kat5e do ukladania w
KNNR ziemi
50203-010-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0203
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgatgznikéw lub skrzynek
rozgaleznych
krotnosé= 1,00
4. Instalacja odgromowa/uziemiajaca
Charakterystyka Robot: Polaczenia wyréwnawcze i uziemienie kratownic
Kod CPV:
1 2 3 5
12 | wg nakladéw Uktadanie przewodow miedzianych typu Lg¥e-750 V o m 150,00
rzeczowych przekroju 6,0 mm2 w pasmach jedno- lub
KNR wielowarstwowych w szafach i na tablicach

5-140516-0408-04

0

Charakterystyka Robot: Tablica 0516: Montaz przewodéw w pasmach
jednowarstwowych lub wielowarstwowych w szafach i na tablicach.

Wyszczegodlnienie robot:

1. Ustalenie trasy prowadzenia przewodow.

2. Wytrasowanie, wywiercenie i nagwintowanie otworow dla
uchwytow mocujacych przewody.

3. Uformowanie wiazki z zamocowaniem na uprzednio zalozonych
uchwytach.

4. Obcigcie koncow zyt na miareg.
krotno$é= 1,00

5. Rozdzielnice SN i NN

Kod CPV:
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13 | wg nakladow ZKP szt 1,00
neczo"{';ch krotnosé= 1,00
KSNR
50202-08-020
14 | wg nakladéw Uktadanie bednarki w rowach kablowych - uziom 540,00
rzeczowych otokowy - bednarka do 120 mm2. Uziemienie szafek
AW AC/DC oraz inwertera
krotnosé= 1,00
15 | wg nakladow Uziomy ze stali profilowanej miedziowane 3/4" o szt 25,00
rzeczowych diugosci 3 m w gruncie kat. Il (metoda wykonania
AW-020 udarowa). Uziemienie szafek SK
krotnosé= 1,00
16 | wg nakladéw Laczenie bednarki o przekroju do 120 mm?2 do zigcz szt 25,00
neczo"{';ch krotnosé= 1,00
AW-020
17 | wg nakladéw Zarobienie na sucho konca kabla 4-zylowego o przekroju szt 25,00
rzeczowych zyl do 35 mm?2 na napiecie do 1 kV o izolacji i powloce z
AW-020 tworzyw sztucznych
krotnosé= 1,00
6. Testy i pomiary
Kod CPV:
1 2 3 4 5
18 | wg nakladéw Badanie linii kablowej niskiego napiecia. Kabel N.N. o odcinek 25,00
rzeczowych ilosci zyt - 4
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1302
4. 1.0daczenie kabla
31302-040-101 2.Badanie ciaglosci zy! kabla
3.Pomiar rezystancji izolacji
4.Podlaczenie kabla
krotnosé= 1,00
19 | wg nakladéw Badanie linii kablowej niskiego napiecia. Kabel N.N. o odcinek 11,00
rzeczowych ilosci zyl - 3
KNNR Charakterystvka Robot: Tablica: 1302

51302-040-101

1.0daczenie kabla
2.Badanie ciaglosci zy! kabla
3.Pomiar rezystancji izolacji
4. Podlaczenie kabla
krotosé= 1,00
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20 | wg nakladow Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu pomiar 120,00
rzeczowych elektrycznego niskiego napiecia o ilosci faz do 1
KNKRB Charakterystyka Robot: Tablica: 0802
1.0kreélenie obwodu
050502-01-108 2.0gledziny instalacji
3.Sprawdzenie stanu polaczen w puszkach i facznikach
4.0dlgczenie odbiornikéw
5.Pom iar stanu izolacji i ciaglosci obwodu
6.Podlaczenie odbiornikow
krotosé= 1,00
7. Instalacja monitorujaca z TIK
Kod CPV:
1 2 3 4 s
21 | wg nakladow System monitoringu uzyskow energetycznych z 1,00
rzeczowych udostepnianiem danych przez WIFI
AW krotosé= 1,00
22 | wg nakladow System monitoringu stanu jakosci powietrza z 1,00
rzeczowych udostepnianiem danych przez TIK
AW krotnosé= 1,00
23 | weg nakladow Router szt 1,00

rzeczowych
AW-020

Charakterystyka Robot: Montaz Routera do transmisji danych
krotnosé= 1,00
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